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Système de surveillance électronique (EMS) et couverture par des observateurs dans le cadre du projet pilote norvégien de stockage de courte durée de thons rouges de l'Atlantique vivants

Résumé exécutif

(Document soumis par la Norvège)


La Norvège a présenté une description de programme intitulée « Système de surveillance électronique (EMS) et couverture par des observateurs dans le cadre du projet pilote norvégien de stockage de courte durée de thons rouges vivants », jointe au présent document de réunion en tant qu'annexe 1. Ce résumé exécutif présente brièvement l'objectif, la portée et les principaux éléments de ce document.

La description du programme porte sur l'utilisation prévue du système EMS dans le cadre du projet pilote norvégien de stockage de courte durée de thons rouges de l'Atlantique vivants. Ce projet pilote est mené dans le cadre des mesures pertinentes de l’ICCAT, notamment le projet pilote de l’ICCAT de stockage de spécimens vivants de courte durée, le plan de gestion pluriannuel du thon rouge de l'Atlantique Est et de la Méditerranée, ainsi que les normes minimales de l’ICCAT en matière d’EMS.

L'objectif de ce programme est de documenter et d'évaluer comment le système EMS peut être utilisé comme outil complémentaire de suivi, de documentation et de vérification dans le cadre du projet pilote norvégien. La Norvège ne propose pas de remplacer cette année le programme régional d'observateurs de l'ICCAT pour le thon rouge par l'EMS. Le système EMS sera utilisé en complément de la couverture par des observateurs, de la présence des autorités nationales de contrôle, de la déclaration des navires, de la documentation eBCD et des observations scientifiques menées par l'Institut de recherche marine.

Le programme couvre les étapes opérationnelles concernées, notamment la recherche et la calée de la senne, le contrôle de la capture, le transfert vers la cage de transport, le remorquage éventuel ou le stockage de courte durée, les opérations de remise à l'eau ou les cas de mortalité, ainsi que les exigences en matière de documentation et de vérification qui y sont associées. Le navire participant est déjà équipé d'un système de surveillance électronique à distance (REM) installé conformément aux exigences écossaises en matière de REM pour la pêche pélagique. La Norvège a l'intention d'utiliser ce système existant comme base technique pour le projet pilote, tout en évaluant s'il est suffisant pour l’EMS de l’ICCAT et pour répondre aux besoins spécifiques de surveillance liés au stockage du thon rouge vivant.

L'un des principaux objectifs de ce projet pilote est de mettre en évidence les éventuelles lacunes entre le système REM actuel et les exigences de surveillance applicables aux opérations de stockage du thon rouge vivant. Une attention particulière sera accordée à la capacité du système à documenter de manière adéquate les activités de pêche, les opérations de transfert, les cas de remise à l'eau ou de mortalité, le bien-être des poissons, l'estimation des captures, la traçabilité et la cohérence avec les carnets de pêche, les documents de transfert et la documentation eBCD. Lorsque le système actuel n'assure pas une couverture suffisante, des mesures de surveillance supplémentaires peuvent s'avérer nécessaires.

Compte tenu de la portée limitée de ce projet pilote, la Norvège a l'intention d'examiner l'intégralité des évènements liés à la pêche, au transfert, à la remise à l'eau, à la mortalité, aux interventions en matière de bien-être animal et aux défaillances du système. Les registres EMS feront l'objet d'une vérification croisée avec les rapports des observateurs, les carnets de pêche des navires, la documentation eBCD, les registres de transfert et les observations scientifiques.

La Norvège a transmis la description du programme au Groupe de travail EMS afin de présenter l'approche envisagée et de recueillir des avis techniques sur l'utilisation proposée de l'EMS, notamment en ce qui concerne les lacunes, les mesures de sécurité ou les améliorations à prendre en compte avant ou pendant la mise en œuvre du projet pilote.


Annexe 1

Description du programme
Système de surveillance électronique (EMS) et couverture par des observateurs dans le cadre du projet pilote norvégien de stockage de courte durée de thons rouges vivants
(Document soumis par la Norvège)


Préparé en tant que description de programme conforme à celle de l’ICCAT, en utilisant le cadre proposé de meilleures pratiques en matière d’EMS et les spécifications techniques écossaises du REM pour les navires pélagiques.


1.	Identité du programme et base juridique

	Élément
	Description provisoire

	Nom du programme
	Système EMS et programme de surveillance par des observateurs dans le cadre du projet pilote norvégien de stockage de courte durée de thons rouges de l'Atlantique vivants.

	CPC / autorité
	Norvège. Autorité compétente principale : Direction des pêches. Partenaire scientifique : Institut de recherche marine (IMR). 

	Base juridique de l’ICCAT
	Résolution de l’ICCAT amendant la Résolution 22-07 sur un projet pilote de stockage de courte durée du thon rouge vivant (Rés. 25-03) ;  Recommandation de l’ICCAT amendant la Recommandation 22-08 établissant un plan pluriannuel de gestion du thon rouge dans l’Atlantique Est et la Méditerranée (Rec. 25-04) ; Recommandation de l’ICCAT visant à établir des normes minimales et des exigences du programme aux fins de l'utilisation des systèmes de surveillance électronique (EMS) dans les pêcheries de l’ICCAT (Rec. 23-18)

	Base juridique nationale
	Réglementation norvégienne, conditions de la licence, plan de pêche annuel.

	Pêcherie et engin
	Thon rouge de l’Atlantique (Thunnus thynnus), senneur norvégien, opérations de pêche pilotes liées au transfert et au stockage de courte durée d’animaux vivants.

	Période du programme
	Période opérationnelle de deux semaines le long de la côte norvégienne en septembre/octobre.

	Navire
	Un senneur norvégien. 
Nom du navire : Vestbris, 
IRCS : LCJG
Numéro d’immatriculation national : VL-50-G
numéro ICCAT : AT0061373 
Longueur du navire (LOA) : 34,99




2.	But et objectifs

Le but du programme est de documenter et d’évaluer l’utilisation du système EMS au cours du projet pilote norvégien de stockage de courte durée de thons rouges vivants. Le programme est conçu pour soutenir la déclaration à l’ICCAT, les besoins de la Norvège en matière de contrôle, l’évaluation scientifique et le développement de futures normes pour le stockage de spécimens vivants en Norvège.

Les objectifs spécifiques sont les suivants :

· Documenter le navire, l’engin et le contexte opérationnel pour la capture de thons rouges à la senne au cours de la période pilote.
· Garantir une présence continue des observateurs régionaux du ROP-BFT de l’ICCAT à bord du navire participant pendant la période de pêche, conformément aux exigences du ROP-BFT pour les senneurs autorisés à pêcher du thon rouge.
· Utiliser le système REM existant du navire, installé conformément aux exigences écossaises en matière de REM pour la pêche pélagique, comme base pour le niveau de suivi technique au cours du projet pilote.
· Compléter le système REM avec le personnel de la Direction des pêches et de l’IMR, y compris des observations directes, l’échantillonnage scientifique, le suivi du bien-être des poissons et la documentation opérationnelle.
· Évaluer si le système REM écossais est suffisant aux fins des normes minimales de l’ICCAT en matière d’EMS et du cas spécifique de son utilisation pour le stockage de thons rouges vivants.
· Documenter les lacunes et les mesures rectificatives nécessaires avant toute future utilisation courante de l’EMS dans les opérations norvégiennes de stockage de thons rouges vivants.


3.	Portée des opérations

	Élément opérationnel
	Description/texte indicatif provisoire

	Zone
	Côte norvégienne. Zone ICES 2.a et/ou 4.a.

	Calendrier
	Deux semaines en septembre et/ou octobre. 

	Opérations de pêche
	Recherche et calée de la senne, contrôle de la capture, transfert vers la cage de transport, opérations de remorquage et/ou de stockage de courte durée, comme autorisé dans le cadre du projet pilote.

	Manipulation des captures
	Les thons rouges vivants pourront être transférés depuis la senne vers une cage de transport et éventuellement vers une cage de stockage fixe. 

	Captures non-ciblées et remises à l’eau
	Les prises accessoires sont peu probables mais le système devrait identifier toute prise accessoire.




4.	Plan de surveillance des navires (VMP)

Un VMP spécifique au navire sera transmis au Secrétariat avant que le navire ne débute la période de pêche pilote. 

Le VMP inclura :

· L’identité du navire, l’aménagement du pont et le flux de travail de pêche/transfert des captures.
· Une carte des caméras montrant tous les emplacements des caméras, le champ de vision, les angles morts, les fréquences d’images et déterminant si la vue est suffisante pour la capture et le transfert des thons rouges, les remises à l'eau et toute manipulation sur le pont.
· Une carte des capteurs montrant les capteurs des treuils ou les capteurs d’activité basés sur les caméras.
· Le flux de données depuis l’enregistrement jusqu’au stockage, l’extraction, la transmission, l’analyse, la déclaration et la conservation.
· Des événements déterminés faisant l’objet de surveillance : calée, boursage du filet, transfert, transfert interrompu, remise à l'eau, mortalité, interaction avec des prises accessoires, dysfonctionnement et alerte de falsification.
· Les accords d’accès des observateurs et du personnel, notamment la façon dont les données du système REM seront mises à la disposition de la Direction et de l’IMR.
· Un plan d’urgence en cas de défaillance partielle ou totale du système REM.


5. 	Système REM existant installé pour respecter les exigences écossaises en matière de REM pour la pêche pélagique

Le navire participant dispose déjà d’un équipement de REM à bord car le REM est requis pour les navires pélagiques concernés opérant dans les eaux écossaises. Les spécifications techniques écossaises les plus récentes pour les navires pélagiques exigent un boîtier de commande ou de stockage ; la vidéo des caméras numériques ; des capteurs des treuils ou des capteurs d’activité basés sur des caméras ; un dispositif de système de positionnement du navire ; une visualisation en temps réel à bord ; une capacité d’extraction des données pour les agents des pêches maritimes britanniques ; une capacité d’accès à distance ; une transmission automatique sécurisée et un accès par les ministres écossais. 

Pour ce projet pilote norvégien, les exigences écossaises en matière de REM doivent être considérées comme le matériel/logiciel de référence actuel, et non comme un programme complet de système EMS pour le stockage de thons rouges vivants de l’ICCAT. Le système écossais requis est résumé ci-dessous.

	Élément du REM écossais
	Exigence à refléter dans le VMP du projet pilote

	Boîtier de commande/stockage
	Doit abriter et stocker le logiciel et les données, y compris les données des vidéos des caméras, des capteurs des treuils ou des capteurs d’activité basés sur des caméras ainsi que les données du dispositif de système de positionnement du navire.

	Caméras - norme générale
	Un nombre suffisant de caméras numériques ; l’enregistrement automatique démarre à la première activation ou au premier mouvement des treuils/sur détection par l’IA par le biais d’un capteur d’activité basé sur les caméras ; les caméras doivent avoir une capacité de fréquence d'images de 30 FPS, avec un minimum de 2 mégapixels par image, une résolution minimale de 1920 x 1080, une capacité infrarouge automatique pour l'enregistrement en faible luminosité et un indice IP66 minimum.

	Capteurs d’activité
	Capteurs de treuils reliés aux treuils de déploiement de l’engin et activés lorsque les treuils fonctionnent, ou capteurs d’activité basés sur les caméras utilisant la détection de mouvements ou la détection par l’IA lorsque les treuils fonctionnent ou lorsque les filets sont déployés/récupérés.

	Système de positionnement des navires
	Doit enregistrer l’identifiant unique du navire, la position WGS84 en latitude/longitude avec une erreur de position de moins de 10 m, l’heure UTC, la vitesse, le cap et la précision estimée à intervalles de toutes les 10 secondes au moins.

	Visualisation à bord
	Le capitaine doit être en mesure de visualiser la vidéo et les données enregistrées en temps réel à bord, par exemple sur un écran d’affichage dans la timonerie.

	Extraction des données par les agents
	Le système doit permettre à un agent des pêches maritimes britannique, depuis l’intérieur de la timonerie, d’extraire les données conservées dans le boîtier de commande ou de stockage.

	Accès à distance
	Le système doit pouvoir permettre d’accéder à distance au système REM.

	Transmission automatique
	Les données enregistrées et les données de positionnement du navire doivent être automatiquement transmises à un système de stockage de données externe au navire toutes les 24 heures au moins, de façon sécurisée et de manière à empêcher toute modification après enregistrement.

	Transmission de la vidéo
	Si la vidéo est stockée de façon externe au navire, elle doit être automatiquement transmise dans les délais fixés. Si elle est stockée à bord, elle doit être automatiquement transmise à la demande du gouvernement écossais dans un délai de 5 jours ouvrables, de manière sécurisée et inviolable.

	Accès par les ministres écossais
	Les ministres écossais doivent être en mesure d’accéder à la vidéo et aux données enregistrées, de les extraire et de les examiner à l’aide du logiciel compagnon du système REM à tout moment et sans frais pour les ministres écossais.

	Logiciel compagnon
	Le logiciel devrait synchroniser les données de sortie des capteurs, de positionnement et de la vidéo sur une même ligne de temps et afficher les données dans une interface intégrée, incluant des graphiques, des cartes et des vidéos.




6. 	Exigences écossaises relatives à l’emplacement des caméras en rapport avec le navire

Le VMP pour ce projet pilote devrait inclure une carte des caméras spécifiques au navire et évaluer ensuite si chaque vue requise par l'Écosse est adéquate pour les opérations liées au thon rouge. Si elle n’est pas adéquate, le VMP devrait définir des caméras temporaires supplémentaires ou une observation complémentaire par le personnel du ROP, de la Direction et de l’IMR.

	Zone des caméras
	Exigence de l'Écosse et pertinence du projet pilote

	Bâbord, tribord et poupe
	Le champ de vision combiné doit enregistrer toute l’activité de pêche, y compris le déploiement/la récupération des filets et toute utilisation de la pompe ; au moins une caméra à bâbord, à tribord et au niveau de la poupe.

	Grille de séparation
	La ou les caméras doivent enregistrer le passage des poissons au-dessus de la grille de séparation ; au moins une caméra.

	Congélation/transformation
	En cas de congélation ou d’autre transformation à bord, la ou les caméras doivent enregistrer le parcours de la capture depuis les cuves de stockage jusqu’au tri et à l’activité de congélation ; au moins une caméra.

	Salle de contrôle de la pompe
	Le flux vidéo de la caméra ou le flux de données direct doit enregistrer la capacité des cuves et l’écran d’affichage pour les systèmes CSW/RSW ; au moins une caméra sauf s’il y a un flux d’affichage en miroir ou une intégration directe des capteurs.

	Zone de rejets désignée
	La ou les caméras doivent enregistrer toute l’activité dans la zone désignée ayant trait aux rejets d’animaux marins ; au moins une caméra.

	Poche / remises à l’eau
	Lorsque la capture est pompée à bord à partir d’un filet, la ou les caméra(s) doivent enregistrer la poche de sorte que les remises à l’eau d’animaux marins, vivants ou morts, soient visibles dès le début du pompage jusqu’à ce que le filet soit vide ; au moins une caméra.

	Caméras supplémentaires
	Le système doit pouvoir implanter des caméras supplémentaires dans des zones qui ne sont actuellement pas couvertes dans les spécifications techniques.




7. 	Exigences relatives à la collecte des données pour le projet pilote norvégien

Le modèle de données devrait combiner les données du système REM, les observations du ROP, le carnet de pêche du navire/l’eBCD/les documents de transfert, les observations de contrôle de la Direction et les observations scientifiques de l’IMR. À ce stade, le système EMS en lui-même ne sera pas considéré comme remplaçant l’observateur régional ou l’échantillonnage scientifique.

	Catégorie de données
	Exigence provisoire

	Sortie de pêche et effort
	Départ/arrivée, jours de pêche, effort de recherche, début/fin de la calée, boursage du filet, pompage, durée de transfert et de stockage. Source : carnet de pêche, séries temporelles du système REM, registre de l’observateur, registres de la Direction/de l’IMR.

	Données de position
	Position du navire toutes les 10 secondes du VMS/de l’ERS ; positions de la calée et du transfert ; itinéraire du remorquage le cas échéant. Source : VMS/AIS/ERS.

	Estimation des captures
	Estimation du ROP, estimation du navire, estimations acoustiques/optiques, documents de transfert et toute vérification post-opérations.

	Espèces et prises accessoires
	Identification de thons rouges, espèces de prises accessoires, remises à l’eau et mortalité. 

	Taille/poids des poissons
	Nombre, taille et poids estimés des thons rouges. Estimation à partir de la caméra conventionnelle, de la caméra stéréoscopique et du système acoustique.

	Performance du système
	Temps de fonctionnement du REM, obstruction de la caméra, panne de courant, défaillance des capteurs, perte de données, erreurs de synchronisation temporelle et mesures rectificatives.




8. 	Protocole d’examen et analyse

Étant donné que les opérations de pêche avec un seul navire seront en nombre limité, l’approche prévue consiste en un examen de l’intégralité des événements déterminés liés à la pêche, au transfert, à la remise à l'eau, à la mortalité et aux défaillances du système, plutôt qu’en un taux d’examen aléatoire faible. L’enregistrement continu des caméras pourrait produire plus d’images que nécessaire pour un examen manuel complet ; par conséquent, le protocole d’examen devrait, dans l’idéal, définir des évènements déclencheurs, des périodes d’examen et des vérifications croisées.

Protocole d’examen :

· Examiner l’intégralité des images de chaque calée à la senne au moins 30 minutes avant le mouillage du filet et jusqu’à ce que l’opération soit achevée ou abandonnée.
· Examiner l'intégralité des évènements de transfert, de remise à l'eau, de mortalité, de prises accessoires et d’interventions en matière de bien-être des poissons.
· Contre-vérifier les événements du système REM avec les notes du ROP, les entrées des carnets de pêche, les documents de transfert, les entrées de l’eBCD, les observations de l’IMR et les notes d’inspection de la Direction.
· Produire un journal d’événements avec des ID uniques des événements, un horodatage, des coordonnées géographiques, des séquences vidéo pertinentes, les conclusions des analystes et le résultat de la vérification croisée.
· Classer les conclusions en tant qu’observation scientifique, problème opérationnel, problème de bien-être des poissons, problème de qualité des données ou problème d’application potentiel.


9. 	Dysfonctionnement, falsification et procédures d’urgence

La Recommandation 23-18 exige une déclaration claire des dysfonctionnements et des dispositions d’urgence. Les orientations écossaises sur le système REM comportent également des procédures relatives aux données et aux défaillances. Pour ce projet pilote, la Norvège devrait définir des procédures plus strictes que les procédures minimales car l’opération est brève et ne pas être facilement répétée.

	Procédure
	Exigence provisoire

	Test préalable au départ
	Procéder à un test complet du système avant le départ.

	Vérifications quotidiennes
	Le capitaine ou un membre d’équipage désigné vérifie quotidiennement l’état du système.

	Notification des défaillances
	Tout cas de dysfonctionnement, de panne de courant, d’obstruction des caméras, de défaillance des capteurs ou de perte de données doit être immédiatement enregistré dans le journal d’événements et notifié au point de contact de la Direction.

	Protection contre les manipulations
	Toute preuve d’obstruction délibérée, de désactivation, de manipulation, de suppression ou d’accès non-autorisé doit être communiquée au point de contact d’application de la Direction.

	Recoupement des données après la sortie en mer
	Toutes les pannes du système et tous les angles morts doivent être documentés dans le rapport de mise en œuvre avec les mesures rectificatives.




10. 	Gestion, confidentialité et conservation des données

Le modèle écossais du système REM impose une transmission automatique sécurisée des données des capteurs/de positionnement toutes les 24 heures au moins, un transfert sécurisé de la vidéo dans les délais impartis ou sur demande et la conservation des données pendant un an dans le cadre du régime écossais. La Rec. 23-18 de l’ICCAT prévoit une solide chaîne de traçabilité, une confidentialité absolue, la gestion sécurisée des données et la conservation de la vidéo examinée pendant trois ans au moins sauf si la réglementation nationale en dispose autrement. Ce projet pilote appliquera les normes de l’ICCAT les plus strictes en matière de gestion des données :

· Les données brutes des vidéos, des capteurs et de positionnement du système REM devraient être conservées intactes depuis l'enregistrement jusqu’à l’examen, avec une somme de contrôle ou des contrôles d’intégrité équivalents dans la mesure du possible.
· Une copie de toutes les données du système REM en rapport avec le projet pilote devrait être mise à la disposition de la Direction et, si nécessaire, de l’IMR à des fins d’analyse scientifique dans le cadre des conditions de confidentialité convenues.
· Les images des événements examinées et les journaux d’événements devraient être conservés pendant trois ans au moins après examen, ou pendant plus longtemps si nécessaire à des fins de procédures d’application, de reproductibilité scientifique ou de déclaration à l’ICCAT.
· L’accès à la vidéo brute devrait être basé sur des rôles et être enregistré. 


11. 	Déclaration

Le programme devrait générer tant un rapport de mise en œuvre opérationnelle qu’un rapport scientifique. Si la Norvège considère cela comme un élément du programme EMS national en vertu de la Rec. 23-18 de l’ICCAT, la description du programme et la déclaration annuelle devraient être alignées sur les formulaires et les dates limites du système EMS de l’ICCAT. Le projet pilote de stockage de spécimens vivants comporte aussi des obligations de déclaration dans le cadre du projet pilote de l’ICCAT pour le stockage de courte durée de spécimens vivants.

	Calendrier
	Résultats de la déclaration

	Avant la sortie de pêche
	VMP approuvé ; annexe technique sur le navire et le REM ; liste du personnel ; confirmation du déploiement dans le cadre du ROP ; protocole scientifique ; protocole relatif au bien-être animal ; protocole d’accès aux données.

	Pendant la sortie de pêche
	Journal d’événements quotidiens ; notes/rapports quotidiens du ROP le cas échéant ; état du système REM ; notes d’observation de la Direction/de l’IMR ; registre des pannes.

	Après la sortie en mer
	Rapport de mise en œuvre du système EMS ; évaluation des lacunes ; documentation du ROP ; rapport scientifique de l’IMR ; rapport sur la mortalité/le bien-être animal ; mesures rectificatives proposées avant tout futur projet pilote.

	Déclaration à l’ICCAT
	Soumettre ou référencer la description du programme et le rapport de mise en œuvre si nécessaire ; communiquer la mise en œuvre du projet pilote à ICCAT selon la voie de déclaration du projet pilote de stockage de spécimens vivants. [À COMPLÉTER : voie de soumission et date limite exacte].




12. 	Mesures minimales supplémentaires proposées pour le projet pilote norvégien

Afin de combler les lacunes susmentionnées, la Norvège devrait ajouter les mesures minimales suivantes avant le projet pilote de septembre :

· Approuver un VMP pour le thon rouge spécifique au navire en tant qu’annexe à l’autorisation du navire.
· Réaliser une enquête de validation des caméras et des capteurs avant la sortie de pêche avec le navire en configuration de pêche, y compris avec le filet, l’interface de cage de transport et toutes les zones désignées de remise à l'eau/manipulation des spécimens morts.
· Si l’enquête de validation préalable à la sortie de pêche identifie des angles morts dans les opérations de transfert, de mise en cage, de stockage, de remise à l'eau ou de manipulation de spécimens morts, la Norvège définira des mesures de surveillance supplémentaires proportionnelles aux besoins en matière de données et à la faisabilité opérationnelle. Cela pourrait inclure des caméras temporaires, des vidéos sous-marines, des observations par le biais de ROV, des systèmes acoustiques/optiques ou une documentation directe du personnel du ROP, de la Direction et/ou de l’IMR. Tout angle mort restant et ses implications seront documentés dans le rapport de mise en œuvre.
· Désigner une unité d’examen du système EMS et exiger un examen de l’intégralité des événements liés à la pêche, au transfert, à la remise à l'eau, à la mortalité et aux défaillances.
· Clarifier l’accès aux données avec le fournisseur du système REM de sorte que les autorités norvégiennes et l’IMR puissent accéder aux données pertinentes et au logiciel compagnon au terme de la sortie de pêche.
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